


■基本仕様

カワダロボティクス株式会社
KAWADA ROBOTICS CORPORATION

〒111-0036
東京都台東区松が谷1-3-5 JPR上野イーストビル7F
TEL:03-5830-3310(営業) TEL:03-5830-3951(代表)
https://www.kawadarobot.co.jp/
お問合せはE-mailで ▶▶ nextage@kawadarobot.co.jp ※本カタログの内容及び仕様は、予告なく変更する場合があります。

■動作イメージ

梱包箱組み立て・箱詰めシステム

Cobako
近年NEXTAGEの導入が進んでいる三品業界で、特にご要望が多かった、
個箱の組み立て、箱詰め作業を行うパッケージです。

箱サイズ(mm)

箱幅 40 ~ 65

箱奥行き 40 ~ 65

箱高さ 100 ~ 180程度
(供給装置の設計上、折り
たたまれた状態の全長が
315以下になる必要があり
ます。)

・作業可能な箱サイズ目安と条件

・パッケージ構成
名称 説明

① 箱把持ハンド 折りたたまれた状態で供給される個箱をピックするための吸着パッド、筒状の形
状で保持するため機構が搭載されています。

② 内容品ピック
ふた閉めハンド

内容品をピックするための吸着パッド、箱のふた閉めを行うための治具が搭載さ
れています。

③ 梱包箱供給台 折りたたまれた状態の個箱を供給します。
箱を筒状に起こし上げるための治具がついています。

④ 底折治具 個箱の底の成形を行うための治具です。
梱包箱供給台に固定されています。

⑤ 供給・排出台
(動作検証用)

内容品の供給・完成品の排出動作の検証が可能な作業台です。
オフラインでの動作検証用です。実際に工程に接続される際は、本作業台の
代わりにコンベアを接続します(お客様でのカスタマイズが必要です)。

YouTubeにて
動画を公開中

※特許出願中

①箱のピック
折りたたまれた状態の箱を
ピックして、筒状に起こす

②底組み立て
治具を使って底を組み立て

③中身挿入＆ふた閉め
左手でピックした内容品を
箱に入れ、左手でふた閉め

ロボットの動きの変更のみで対応ができる範囲

作業内容：個箱の底・ふたの組み立ておよび、内容品の挿入作業

条件：箱のフラップ、ふた、タック部の形状など、弊社推奨の箱の
形状があり、歩留まりを確保するためには、弊社推奨の
箱に変更をご検討いただく場合があります。

①

②

③

④

⑤

ワークイメージ

全体図
箱の寸法

弊社検証済素材：
コートボール紙

簡易検査
ビジョンにより作業
良否の判定が可能

※

※ 本パッケージを構成するために、NEXTAGE(NXA)のオプションとして、以下を選択いただく必要があります。
・ハンドプロビジョン(R/L)
・インターフェースオプション エジェクタ×4(高流量)
・ソフトウェアオプション(オプション4種) ＊ロボット内にサンプルとなるティーチングデータが付属します。


